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El paletizador robotizado modelo SMART
ha sido proyectado especialmente para el
desplazamiento de medianas producciones
(hasta 700 unidades/hora) y para trabajar
eficazmente en espacios relativamente
reducidos. El desplazamiento en los ejes X, Y,
Z 'y R con un sistema de interpolacion de los
movimientos en los 4 ejes reduce los tiempos
de recorrido.

Algunos sistemas de seguridad como protecciones
y seguros pueden haber sido extraidos de los
equipos en algunas fotos para mostrar mejor los
componentes.
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0 paletizador robotizado modelo SMART
foi  especificamente concebido para a
movimentagéo de médias produgoes (até 700
unidades/hora) e para trabalhar eficazmente
em espagos relativamente  restritos. A
movimentagéo nos eixos X, ¥, Z e R com um
sistema de interpolagdo dos movimentos nos
4 eixos reduz os tempos do percurso.

Alguns sistemas de seguranca como protecées e
mecanismos de seguranga podem ter sido removidos
dos equipamentos em algumas fotos para melhor
exibir os componentes.




La combinacion entre la alta fiabilidad y
velocidad de proceso de elaboracion de los
motores brushless con la robusta estructura
tubular de acero permite la rapida elaboracion
de cargas hasta de 50 kilos por ciclo junto con
una elevada precision y reproducibilidad de
movimiento.

La automatizacion del proceso de carga
paletas vacias y la evacuacion de las mismas
al final de ciclo, facilita el trabajo en la
empresa, reduciendo las intervenciones del
operador, con un consiguiente aumento de
productividad (opcional).

El portico MF SMART esta predispuesto para
el montaje de diferentes drganos de agarre.

La maquina esta provista de dispositivo de
seguridad anticaida y de sistema anticolision
en el drgano de agarre.

Modulos de desplazamiento:

e Pinza sacos
e Pinza cajas
e Agarre bultos

Opcional:

e Dispositivo agarre palé
e Dispositivo agarre bulto
e Sistema de agarre por ventosa

Panel operador tipo “Touch Screen” con
pantalla alfanumérica con las funciones
de:

e visualizacion emergencia

e programacion funciones

e gestion cambio de programa

e restablecimiento contadores

e control completo de posicion unica

A combinagdo entre a alta fiabilidade e
velocidade de processo de trabalho dos
motores brushless e a robusta estrutura
tubular de aco permite o rapido trabalho de
cargas até 50 quilos por ciclo juntamente a
uma elevadissima precisdo e repetibilidade
de movimento.

A automatizagdo do processo de carga de
paletes vazias e a evacuagéo das mesmas
em fim de ciclo agiliza o trabalho na empresa,
reduzindo as intervengdes do operador, com
um consequente aumento de produtividade
(opcional).

0 portal MF SMART esta predisposto para a
montagem de diferentes drgéos de recolha.

A maquina esta equipada com dispositivo de
seguranga anti-queda e com sistema anti-
colisao no drgéo de recolha.

Médulos de movimentagao:

e Pinca de sacos
e Pinga de caixas
e Pegador de fardos

Opcional:

e Dispositivo pegador de palete
e Dispositivo pegador de folhas
e  Sistema de pegador por ventosa

Painel operador tipo “Touch Screen”
dotado de visor alfanumérico com as
fungoes de:

e  visualizagdo de emergéncia

e programacéo de fungées

e gerenciamento de alteracéo de programa
e  restabelecimento de contadores

e controle dotado de posicao tnica
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Grupo de agarre
Grupo de recolha

4 ejes interpolados controlados por controlador de movimiento
4 eixos interpolados controlados por motion controller

Viga portante
Trave de suporte

Motores Brushless
Motores Brushless

Estructura portante en robusta carpinteria
Estrutura de suporte de robusta carpintaria

Grupo de rodillos motorizado de extraccion sacos e re ey
Transportador de rolos motorizado de recolha de sacos s i

Barreras electronicas de seguridad TI
Barreiras eletrénicas de seguranga 8

Proteccion de seguridad | gmunE RS EEEEERAEAEEN
Protecdo de seguranga ' T

Panel de control HMI
Painel de controle HMI
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AUTOMATICO CON ALMACEN PALETAS Y RODILLOS TRANSPORTADORES
AUTOMATICO CON ARMAZEM PALETES E TRANSPORTADOR DE ROLO
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DATOS TECNICOS

Estructura Cartesiana monobrazo
N. ejes controlados 4

Motores Brushless

Capacidad méx Kg. 50

Capacidad de produccion

hasta 700 sacos/ora

Accionamientos Schneider/Siemens
Potencia instalada 9 KW

Presion de ejercicio 6 bar

Tension 400V 50 Hz

Dimensiones paleta (mm)

min. 800x1200 Max 1100x1400

Dimensiones saco (mm)

min. 180x350 Méx 600x1100

Altura maxima palé

mm 1800 incl. paleta

Peso maximo palé

Kg. 2000

PLC

Schneider/Siemens
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DADOS TECNICOS

Estrutura Cartesiana monobrago
N.° eixos controlados 4

Motores Brushless

Capacidade méx Kg. 50

Capacidade produtiva até 700 sacos/h
Acionamentos Schneider/Siemens
Poténcia instalada 9KW

Presséo de exercicio 6 bar

Tenséo 400V 50 Hz

Dimensoes da palete (mm)

min. 800x1200 max 1100x1400

Dimensoes do saco (mm)

min. 180x350 max 600x1100

Altura maxima da palete  mm 1800 compr. da palete
Peso maximo da palete Kg. 2000
PLC Schneider/Siemens

OPCIONES

Dispositivo metefolio

Cinta prensa

Grupo de rodillos de ajuste

Almacén paletas automatico

Altura palé > 1800 mm

OPCOES

Dispositivo alimentador de folhas

Esteira prensa

Transportador de rolos de assentamento

Depdsito de paletes automatico

Altura palete > 1800 mm
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SOLUZIONI INTELLIGENTI PER IL PACKAGING
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